téma

Realizace prumyslového rozvadéce
pomoci SmartWire-DT

munikacni systém SmartWire-DT vznikl jako jednoducha néhrada rozvodd fidicich
kabelt v primyslovém rozvadéci. Zakladnim principem SmartWire-DT je odstranéni
jednotek vstup( a vystupli automatizacnich systémdi a jejich premisténi primo k fizenym

vvo

prvkiim (motorovym spoustéctim, stykaciim, signalizacnim prvkim). Pomoci presunu
téchto jednotek vstup(i a vystupti k jednotlivym komponentam systému dochazi ke znac-

né uspor'e mista v rozvadéci a k jeho zjednoduseni.

Standardni pramyslovy rozva-
déc obsahuje funkéni prvky (tla-
Citka, stykace, jistice aj.) a fidi-
ci prvky (PLC). Komunikace
mezi témito jednotkami zaji§-
tuji bloky vstupti a vystupu, kte-
ré jsou zahrnuty bud piimo v fidici
jednotce — v tom piipadé jde o centralni
jednotku vstupil a vystupt, nebo jsou umis-
tény mimo fidici jednotku — v tomto ptipadé
1ze hovorit o decentralizaci vstupll a vystupa.

Technologie SmartWire-DT tuto decentra-
lizaci fesi tak, Ze jednotku vstupu a vystupu
umisti ptfimo na funkéni prvek. Tim dochazi

SmartWire-DT na stykaci. Jednim stiskem
klesti tak Ize uSetfit ¢as potfebny pro odstra-
néni izolace, pfidélani dutinky a pfipevnéni
oznacovaciho Stitku k minimalné ¢tyfem vo-
di¢im najednou. V piipadé, Ze byly dopo-
sud vyuzivany bloky pomocnych kontakti,

Obr. 2. Jednodu-
chd montdz
pristrojového
konektoru
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Obr. 1. Komunikacni kabel
zajistuje jak napdjeni funkcnich
prvkd, tak prenos informace

cich vodice, a tudiZ dspora ¢asu pii montdzi
je s novym feSenim dvojnasobna.

Kromé uvedeného stykace lze do systé-
mu SmartWire-DT pfipojit i klasicka tlacit-
ka, prepinace a signalky ze sortimentu RMQ-
-Titan (obr. 3). I zde je uspora nejen pri
projektovani a montazi pfistroji, ale také pri
nahrad€ standardnich kontaktnich a signali-
zacnich prvki komponentami SmartWire-DT.
Tyto moduly v sobé mohou integrovat nékolik
spinacich prvka s prvkem signalizaénim. Do-
stupné jsou samoziejmé vSechny barvy LED
jak pro celni, tak pro zadni montéz.

ke zna¢nému zjednoduseni rozvadéce jak ve
fazi vyvoje, tak pfi jeho realizaci.
Jednoduchym piikladem miZe byt jiz dii-
ve zminény styka¢ DIL. V klasické instala-
ci jsou k jeho zapojeni tfeba dvé fidici svor-
ky A1, A2 a vétSinou také zapojeni pomoc-
ného kontaktu, ktery miZe byt zapinaci nebo
rozpinaci. Pro pfipojeni stykace v systému
SmartWire-DT postaci jeden virtudlni kabel
pfi projektovéani a jeden skute¢ny, osmizilo-
vy kabel pfi realizaci. Tento kabel je pfipo-
jen pomoci jednoduchych klesti ke konekto-
ru (obr. 2) a nasledné k funk¢énimu modulu

Obr. 3. Vlastni
montdz spoci-

vd v pouhém
nacvaknuti, zde
Jjeden funkéni
prvek zastavd jak
funkci spinaci, tak
signalizacni

I1ze timto feSenim uSetfit nejen dalsi Cas, ale
navic také misto i finance, protoZe informace
o stavu stykace jiZ je v systému zaznamena-
na a zaleZi jen na tom, zda bude vyuZita jako
zapinaci ¢i rozpinaci kontakt. Nelze opome-
nout ani to, Ze pti klasickém zptisobu mon-
taZe je tfeba tyto ¢innosti délat na obou kon-

Nové Ize do systému SmartWire-DT pfi-
pojit motorové spoustéce PKE (obr. 5) a vy-
konové jistice NZM. Zapojenim téchto ze-
jména prumyslovych komponent lze ziskat
nové vyhody, které umoZziiuje SmartWire-DT.
Diky vlastnostem elektronické spousté PKE
je mozné pracovat nejen s informacemi typu
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zapnuto/vypnuto, ale lze také zjistit velikost
proudu motoru, teplotni model motoru, di-
vod vybaveni apod. Kromé toho, Ze je moz-
né tyto informace zjistit, 1ze na jejich zakla-
du ridit také ovladaci civku stykace DILM;
tento styka¢ muze byt vypnut i v

neni mozné prenasSet signaly zavislé na bez-
pecnostnich funkcich, ale v ptipadé nebez-
peci je mozné odpojeni zatéZe stykacem,
ktery je zahrnut do systému SmartWire-
DT. Odpojeni je realizovano pripojenim vy-

pfipadé proudu narGstajiciho nad
svou nomindlni hodnotu. V tom-
to pripadé jde o funkci ochranné-
ho relé ZMR.

Posledni novinkou, kterd roz-
Sifuje aplikacni vyuZiti systému
SmartWire-DT, je modul pro pfi-
pojeni vykonového jistice NZM
s elektronickou spousti.

Tento systém se pouZivd pro
zjiStovani hodnoty protékajici-
ho proudu, diagnostickych dat
z NZM (obr. 6), dale umoziuje
spinat zafizeni pfes vystupy (napf.
motorovy pohon NZM), pomo-
ci digitalnich vstupt zjistuje stav
jisti¢e (zapnuto/trip/vypnuto)
a umoziiuje pfipojeni impulzniho
vystupu SO z externiho méficiho
zafizeni (napf. XMC-SO0). To vSe
pfi velmi kompaktnich rozmérech,
které uSetii misto v rozvadéci.

Diky modulim vstupi a vy-
stupt neni systém SmartWire-DT
uzavien ani ostatnim vyrobkim
z nabidky firmy Eaton. Pfipoje-
nim pomocnych kontaktd jistice

PL7 1ze monitorovat stav jednot-
livych proudovych okruht u slo-
ti¢ vybaven motorovym pohonem,
Ize jej po vyhodnoceni situace opét zapnout,
aniz by bylo tfeba otevirat dvefe rozvadéce;
tento je diky odstranéni fidicich vodic¢t da-
vzniku chyby béhem zapojovéni.

Vyhody systému SmartWire-DT oceni
zejména vyrobci rozvadéct s vétsim mnoz-
stvim ovladacich a spinacich prvki RMQ-Ti-
tan a vétSim mnoZstvim motorovych vyvodia
(PKZ + DIL) nebo vyrobci velkych sériovych
zakazek. Rovnéz i koncovy uZivatel bude po-
téSen prehlednym rozvadécem.

Mysleno je také na feSeni bezpecnost-
nich okruhti. Systémem SmartWire-DT sice

Obr. 5. Systém SmartWire-DT s elektronickym spoustécem
motort PKE

stupniho rozpinaciho kontaktu bezpeénost-
niho relé (napt. ESRS5) na svorky X3 a X4
modulu SmartWire-DT na stykaci. Zpétna
vazba do bezpecnostniho relé je feSena in-
tegrovanym rozpinacim pomocnym kontak-
tem pouzitého stykace. Timto zptisobem je
systém SmartWire-DT pouzitelny v bezpec-
nostnich aplikacich do bezpec¢nostni kate-
gorie 3 podle EN 954-1, PL d podle CSN
EN ISO 13849-1 a SIL CL2 podle CSN EN
62061. Dané bezpecnostni kategorie jsou
zavislé na typu pouZitého bezpecnostniho
relé a ostatnich prvcich pouZitych v bez-
pecnostni aplikaci.
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Zminéné svorky X3 a X4 se vyuZivaji také
u reverzacnich spoustécovych kombinaci pro
zajisténi elektrického blokovani stykacu. Pri
pfimém spousténi je mezi témito svorka-
mi zapojen mustek, ktery je v pfipadé pou-
Ziti v reverzacni kombinaci nahrazen zapo-
jenim rozpinaciho kontaktu druhého styka-
¢e (integrovany NC pomocny kontakt, napt.
DILM12-01). Tim je zajiSténo, Ze sepnuty
bude vzdy maximalné jeden ze dvou stykacu.

Pomocnikem pro spravné navrzeni sité je
jednoduchy software SWD-Assist. Nejprve si
Ize vyb&rem pouZitych prvki vytvorit pfesné
takovou sit, ktera se bude realizovat. Software
zkontroluje ptikony jednotlivych prvki a gra-
ficky zobrazi vyuziti vykonu pouZité brany.
V piipadé€ piekroceni signalizuje, Ze je nutné
sit doplnit o dal$i napajeci modul. Na zakladé
zadanych parametrti dopocita potfebnou dél-
ku kabelu SmartWire-DT a umozni exporto-

Obr. 6. Pomoci SmartWire-DT a vykonového jistice
NZM Ize provadét jednoduchou diagnostiku sité

vat soupis potiebnych
prvku se vSemi objed-
nacimi udaji. Na zavér
zkontroluje spravnost
zapojeni a poskytne po-
tiebny GSD soubor pro
PLC. Tento software je
zdarma a je k dispozici
na webovych strankich
firmy Eaton.

Dalsi informace na:
www.EatonElektro-

Obr. 4. Do systému Ize pripojit standardni pristroje z rady RMQ-Titan
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